
 

INVOOTER 

 

 خریدار گرامی

 با سلام و عرض احترام،

دس هَسد اػتفادُ اص دػتگاُ اٌَٗستش ػاخت ؿشوت فٌٖ ٍ هٌْذػٖ َّؿوٌذ  ؿوا ضوي تـىش اص اًتخاب دل٘ك ٍ َّؿوٌذأً

اٗشاى، تَرِ ؿوا  هاىػضٗض ػاصاى ؿشق ٍ اسد ًْادى تِ حؼي ًظش ؿوا دس تْشُ گ٘شٕ اص هحلَلات تَل٘ذ ؿذُ دس داخل وـَس

ْٗ٘إ آى رلة هٖ واساگ٘شٕ واهل اص ول٘ٔ  سا تِ ًىاتٖ چٌذ دس رْت ؿٌاخت تْتش هـخلات ٍ تَاًاْٗ٘إ اٗي دػتگاُ ٍ تْشُ

ووتش تا اؿىالات ِ ؿذى هَرة ساُ اًذاصٕ ػشٗؼتش آى ٍ هَارْ ًواٗ٘ن؛ اعلاع ّش چِ ت٘ـتش ٍ دل٘متش ؿوا اص خلَك٘ات دػتگاُ

 احتوالٖ خَاّذ ؿذ.

اػتفادُ اص تْتشٗي ًَع  دػتگاّٖ وِ ّن اوٌَى دس اخت٘اس ؿوا لش اس داسد، پغ اص عٖ هشاحل هتؼذد اكلاح ٍ تٌِْ٘ ػاصٕ ٍ تا

و٘ف٘ت هشاحل هختلف ػاخت ٍ هًَتاط سا  لغؼات هَرَد ػاختِ ؿذُ، ٍ ول٘ٔ ارضإ داخلٖ آى تحت ًظاست دل٘ك ٍاحذ وٌتشل

هتؼذد، داؿتي اعلاػات وافٖ اص ًحَٓ اٗزاد استثاعات ٍ اتلالات  ًؼثٖ ٍ داؿتي اهىاًاتعٖ ًوَدُ اػت . تا تَرِ تِ پ٘چ٘ذگٖ 

هشاحل ًلة ٍ ساُ اًذاصٕ لاصم ٍ ح٘اتٖ هٖ تاؿذ . ػذم تشخَسداسٕ اص داًؾ وافٖ  دػتگاُ ٍ آگاّٖ اص چگًَگٖ تٌظ٘ن آى تشإ

ستش ٍ اح٘اًاً افشاد ٗا دػتگاّْإ اٌَٗة رذٕ تِ دػتگاُ تٌظ٘ن ًاهٌاػة آى، هٖ تَاًذ تِ اٗشاد آػ٘ دستاسٓ دػتگاُ ٍ اتلال ٗا

ّ٘چگًَِ هؼؤٍل٘تٖ دس لثال اػتفادٓ ؿشق  ػاصاىذ َّؿوٌ فٌٖ ٍ هٌْذػٖ ؿشوت ، هٌزش گشدد. تِ ّو٘ي دل٘ل هشتثظ تا آى

 ٍ آػ٘ثْإ احتوالٖ ًاؿٖ اص آى تشػْذُ ًخَاّذ گشفت. ًاكح٘ح اص دػتگاُ

دس اٗي دػتَسالؼول  لثل اص ّشگًَِ اػتفادُ اص دػتگاُ، ول٘ٔ هَاسد ٍ تَض٘حات روش ؿذُتِ دلاٗل فَق الزوش، خَاّـوٌذٗن 

ًواٌٗذگٖ فشٍؽ ٍ ٗا تا تلفي سا، تِ دلت هغالؼِ ًواٗ٘ذ. دس كَست ٍرَد ّش گًَِ ػؤال ٗا ًىتٔ هثْن، لغفاً تا ًضدٗىتشٗي 

ِ اٗي وِ تتَاً٘ن خذهت وَچه دٗگشٕ دس تا اه٘ذ ت فشهاٗ٘ذ. $ تخؾ خذهات پغ اص فشٍؽ# تواع حاكل 05115003477

وـَس، سضاٗت كٌؼتگشاى پش تلاؽ ٍ هلشف وٌٌذگاى هحتشم اًزام دّ٘ن . دس اٗي ساػتا ّشگًَِ اًتماد،  ساػتإ اػتلإ كٌؼت

 پ٘ـٌْاد ؿوا سا كو٘واًِ پزٗشفتِ ٍ دس اسائٔ هحلَلات واهلتش ٍ سفغ ًَالق هَرَد تِ واس خَاّ٘ن گشفت. ًظش ٗا

 

 

 

 



 

 ظاّش دػتگاُ

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 درپوش روی ترهینال ها

 هحل عبور جریاى هوا

 ولوم جهت تغییر فرکانس

 پانل با قابلیت پرتابل

سوراخ تعبیه شذه جهت 

 نصب عوودی

 خنک کننذه آلوهینیوهی 

 هحل ورود سین ها

 هحل درج هشخصات اینورتر

 هحل باز شذى درپوش ترهینال ها
 ترهینال هاهحل باز شذى درپوش 



                                       

 

 

 :اتؼاد

 

 

 

   
 

 

 ها کاربرد

 

 اص دػتگاُ اٌَٗستش هٖ تَاى تشإ واستشدّإ هتٌَػٖ اػتفادُ ًوَد . چٌذ ًوًَِ اص واستشدّإ اٗي دػتگاُ ػثاستٌذ اص:



 #000هاؿ٘ي ػاص ّا $ لثاػـَٖٗ ٍ  -

 خغَط تَل٘ذ واغز ٍ همَا -

 تضسٗك پلاػت٘ه ٍ آلَهٌَ٘٘م -

 ػٌگثشٕ -

 تَل٘ذ ػفال ٍ آرش -

 كٌاٗغ ًؼارٖ -

 وٌتشل دتٖ پوپْا ٍ فٌْا -

 رَؽ ٍ تشؽ اتَهات٘ه -

  CNCهاؿٌْ٘إ هتِ صًٖ، للاٍٗض واسٕ ٍ هاؿٌْ٘إ اتضاس  -

 هاؿٌْ٘إ تشؽ الواػِ -

 وٌتشل تَاى حشاستٖ هـؼلْإ تضسي -

 واسخاًزات واؿٖ ٍ ػشاه٘ه -

 ایونی و حفاظتیهوارد 

ت تَكِ٘ هٖ ؿَد وِ لثل اص ًلة دػتگاُ، هَاسدرٗل سا تِ دلت هغالؼِ ًوَدُ ٍ دس ٌّگام ًلة ٍ پغ اص آى، دس ٌّگام اػتفادُ اص دػتگاُ سػاٗ

 ًواٗ٘ذ.

 

 : کنترلهاي قبل از نصب

 تشسػٖ ٍضغ ظاّشٕ دػتگاُ اص لحاػ ػالن تَدى تذًِ ٍ تشهٌ٘الْا ٍ ػذم ٍرَد آحاس ضشتِ -



 

 " #70 ٍ سعَتت ووتش اص  دسرٔ ػاًت٘گشاد 50تا  0وٌتشل ؿشاٗظ هح٘غٖ دس كَست ًگْذاسٕ تِ هذت عَلاًٖ دس اًثاس $ دها ت٘ي  -

 دس كَست ٍرَد هَاسد هـىَن، ػشٗؼاً تا ؿشوت تواع حاكل ًواٗ٘ذ. -

رؼثِ دػتگاُ تش ػْذُ  ٗا تاص وشدى ػاصًذُ ّ٘چ گًَِ هؼؤٍل٘تٖ دس لثال آػ٘ثْإ ٍاسدُ دس ٌّگام حول ، ًگْذاسٕ دس اًثاس 

 ًذاسد.

 : نصب

 تش ٗه ػغح هحىن، تذٍى لشصؽ ٍ غ٘ش لاتل اؿتؼال ًلة وٌ٘ذ.  هؼتم٘ن ٗا اص وٌاسدػتگاُ سا تِ كَست  -

                                                                                                                                                    

ػاًت٘وتش، تشإ ٍسٍد َّإ في دس ًظش گشفتِ ٍ تِ ّو٘ي ه٘ضاى، دػتگاُ سا اص ػغح پـتٖ فاكلِ  4فضاٖٗ هؼادل حذالل  -

 دّ٘ذ.

 دػتگاُ خَدداسٕ اص سٗختي ٗا لشاس دادى ارؼام خاسرٖ هخل خشدُ ػ٘ن، تشادٓ فلضات ٍ هَاد آتـگ٘ش دس داخل ٗا اعشاف -

 ًواٗ٘ذ.



 ًلة وٌ٘ذ. " 80 دسرٔ ػاًت٘گشاد، سعَتت ووتش اص 40تا  0دػتگاُ سا دس هحفظِ إ تا تَْٗٔ هٌاػة، دهإ ت٘ي  -

 ًلة وٌ٘ذ. دٍس اص تاتؾ هؼتم٘ن آفتاب ،ػاسٕ اص هَاد ٍ گاصّإ خَسًذُ ٗا لاتل اؿتؼال ٍ تا حذالل گشد ٍ غثاس -

  َتَس ًلة وٌ٘ذ.دػتگاُ سا تا حذالل فاكلٔ هوىي اصالىتشٍه -

 ػاًت٘وتش هٖ تاؿذ . 20ػاًت٘وتش ٍ دس تالا ٍ پاٗ٘ي تشاتش  10حذالل فضإ لاصم دس عشف٘ي دػتگاُ تشاتش  -

 آى خَاّذ ؿذ. ػذم تخل٘ق اٗي فضا تاػج اختلال دس تَْٗٔ دػتگاُ، گشم ؿذى ت٘ؾ اص حذ ٍ ًْاٗتاً تَلف واسوشد

ت٘ي آًْا ت٘ـتش  ٌَٗستش دس هحل ًلة ٍرَد داؿتِ تاؿذ، فاكلٔ ػوَدٕ لاصمًىتِ: دس كَستٖ وِ ت٘ؾ اص ٗه دػتگاُ ا  

 ًوَد. تَدُ ٍ حتٖ الومذٍس تاٗؼتٖ اص ًلة آًْا دس اهتذاد ػوَدٕ ٗىذٗگش ٍ تا فاكلٔ ون خَدداسٕ

 

 سین کشی

اًزام ؿَد. دس ٌّگام  ػ٘ن وـٖ دػتگاُ تاٗذ تَػظ پشػٌل هزشب ٍ آؿٌا تِ دػتگاّْإ هـاتِ ٍ تا سػاٗت ول٘ٔ هَاسد اٗوٌٖ

 ػ٘ن وـٖ هَاسد رٗل سا سػاٗت ًواٗ٘ذ.

 تذًٔ دػتگاُ تاٗذ تِ ػ٘ؼتن است هٌاػة هتلل گشدد. -

 لثل اص ّش ًَع ػ٘ن وـٖ اص لغغ تَدى تشق اكلٖ اعوٌ٘اى حاكل ًواٗ٘ذ. -

 ّشگض هٌثغ ٍلتاط هتٌاٍب سا تِ خشٍرْ٘إ دػتگاُ هتلل ًٌواٗ٘ذ. -

 ِ خاصى ٍ ٗا رشلِ گ٘ش هتلل ًٌواٗ٘ذ.ّشگض خشٍرٖ اٌَٗستش سا ت -

 وٌ٘ذ. اص اتلال دػتگاُ تِ الىتشٍهَتَسّإ فشػَدُ، ًا هشغَب ٍ ٗا هـىَن تِ آػ٘ة دٗذگٖ خَدداسٕ -

 ّشتض تشإ# 50ٍلت،  220حتواً اص هٌثغ ٍلتاطٕ تا هـخلات هٌاػة دػتگاُ اػتفادُ ًواٗ٘ذ . $  -

 حشوت تاؿٌذ.دلت وٌ٘ذ وِ ول٘ٔ اتلالات، هحىن ٍ تذٍى  -

هَاًغ هىاً٘ىٖ رْت  دس كَست اػتفادُ اص اٌَٗستش دس دػتگاّْاٖٗ تا دسكذ خغش تالا، حتواً اص هذاسات حفاظتٖ خاف ٍ -

 رلَگ٘شٕ اص حَادث احتوالٖ اػتفادُ وٌ٘ذ.

 ّشگض دس ٌّگام تشق داس تَدى دػتگاُ، الذام تِ تغ٘٘ش ػ٘ن تٌذٕ تشهٌ٘الْا ًٌواٗ٘ذ. -

 شق داس تَدى دػتگاُ، دسِ آًشا تاص ًٌواٗ٘ذ.ّشگض دس ٌّگام ت -



ًٌواٗ٘ذ. ًَع ٍلتاط آًْا  ّشگض دس ٌّگام تشق داس تَدى دػتگاُ ، حتّٖ اگش خشٍرٖ آى غ٘ش فؼال اػت، تشهٌ٘الْإ آى سا لوغ -

 خغشًان ٍ وـٌذُ هٖ تاؿذ!          تؼ٘اس 

ٍكل تشق ٍرَد داسد؛ اٗي  د، اهىاى ؿشٍع تِ واس آى پغ اصاگش تشق ٍسٍدٕ دػتگاُ حتّٖ تشإ لحظاتٖ وَتاُ لغغ ٍ ٍكل گشد -

وٌ٘ذ وِ دس چٌ٘ي حالاتٖ، هاًغ اص اداهٔ واس اٌَٗستش  هؼألِ هٖ تَاًذ تؼ٘اس خغشًان تاؿذ . تٌاتشاٗي حتواً اص هذاس فشهاًٖ اػتفادُ

 گشدد.

دػتگاُ اص دسرٔ اػتثاس ػالظ  دس كَست تشٍص ػ٘ة دس دػتگاُ تِ ػلت ًا آگاّٖ ٍ ٗا ػْل اًگاسٕ دس ًلة، ضواًت 

 اػت.

حذالل تِ هذت  ًىتِ: دػتگاُ اٌَٗستش، تا هذتٖ پغ اص لغغ تشق ٍسٍدٕ آى، حإٍ ٍ لتاط هٖ تاؿذ . تشإ تاص وشدى دسِ آى  

 دل٘مِ كثش وٌ٘ذ. 1

 نگهذاري

 

        ٍلٖ سػاٗت هَاسد رٗل خاكٖ ًذاسد،دػتگاُ اٌَٗستش، هزوَػِ إ اص لغؼات الىتشًٍ٘ىٖ هٖ تاؿذ ٍ عثؼاً احت٘اد تِ ًگْذاسٕ 

 ٍ ًمق آى فَق الؼادُ هؤحش تاؿذ. هٖ تَاًذ دس افضاٗؾ عَل ػوش ٍ واسوشد تٖ ػ٘ة

 

 لاًٖ، تشق ٍسٍدٕ آى سا لغغ وٌ٘ذ.دس كَست ػذم اػتفادُ اص دػتگاُ تِ هذت عَ -

الاهىاى اص ٍكلِ وشدى  الذام وٌ٘ذ . حتّٖ دس كَست آػ٘ة دٗذگٖ واتلْإ هتلل تِ دػتگاُ ػشٗؼاً ًؼثت تِ تؼَٗض آًْا -

 واتلْا، خلَكاً واتلْإ خشٍرٖ تپشّ٘ضٗذ.

 

 تشر٘حاً دػتگاُ سا دس هحفظِ إ خـه، تا تَْٗٔ هٌاػة ًلة ًواٗ٘ذ. -

 

خاهَؽ وشدُ ٍ تشق ٍسٍدٕ آى  دس كَست اًزام رَؿىاسٕ ٗا ّش گًَِ ػول٘ات تشلٖ تا احتوال تشٍص ؿَن، تشر٘حاً دػتگاُ سا -

 سا لغغ وٌ٘ذ.

 

 اص دػتىاسٕ اٌَٗستش تَػظ افشاد غ٘ش هتخلق رلَگ٘شٕ وٌ٘ذ. -

 

دس كَست ٍرَد  اگش دػتگاُ تِ هذت عَلاًٖ دس اًثاس ًگِ داسٕ ؿذُ اػت، لثل اص اػتفادُ، داخل آى سا تاصدٗذ وشدُ ٍ -

 هَاسد هـىَن، اص رولِ آحاس راًَساى هَرٕ ٍ ... اص ًلة آى خَدداسٕ وٌ٘ذ.



 

 اٌَٗستش اتخار ًواٗ٘ذ. عَتت هح٘ظ هحل اػتفادُ دػتگاُ تالا اػت، توْ٘ذاتٖ رْت خـه وشدى ًؼثٖ َّإ اعشافاگش س -

 

ؿشوت  اگش ٗه خغإ خاف دس ػولىشد دػتگاُ، تذٍى دل٘ل هـخلٖ تىشاس هٖ ؿَد، حتواً هَسد سا تِ ًضدٗىتشٗي ًواٌٗذگٖ-

 اعلاع دّ٘ذ.

 

 INVOOTERشرح هشخصات کلی درایو 

 

 

 فشواًغ -ٍ تا هٌحٌٖ ٍلتاط PWMتا تىٌَلَطٕ داسإ واستشدّإ هتٌَع كٌؼتٖ هٖ تاؿذ . اٗي دساَّٗا  INVOOTERاٌَٗستش 

داسإ ػِ تخؾ اكلٖ  َدساٗاٗي  د.گ٘شوٌتشل ؿذُ ٍ تشإ اػتفادُ دس واستشدّإ گـتاٍس حاتت هَسداػتفادُ لشاس هٖ  خغٖ

ؿاهل ٗىؼَػاص ٍسٍدٕ ٍ هثذل فشواًغ اػت؛ دس لؼوت ٗىؼَػاص، ٍلتاط  ٍ وٌتشل هٖ تاؿذ . تخؾ لذستَٗصس لذست، 

كَست ٍلتاط ٗىٌَاخت، دس اخت٘اس تخؾ  تَػظ دَٗدّا تِ ٍلتاط هؼتم٘ن تثذٗل ؿذُ ٍ تَػ٘لِ خاصًْإ كافٖ تِ هتٌاٍب ٍسٍدٕ

ِ ػٌَ٘ػٖ ػِ فاص ٍلتاط ؿثتِ  IGBTؿذُ تَػظ ػٌاكش ػَٗچ وٌٌذُ   لتاط ٗىؼَ هثذل لشاس هٖ گ٘شد . دس لؼوت هثذل، ٍ

ٍسٍدٕ  خشٍرٖ لذست، هٖ تاؿذ . ٍ ؿاهل تخـْإ ًظاست تش هثذل ٍ  ٍاحذ وٌتشل دس ٍالغ هغض ػ٘ؼتن دساَٗتثذٗل هٖ گشدد. 

استثاعات ػشٗال هٖ تاؿذ . ػولىشد كح٘ح دساَٗ ٍ رلَگ٘شٕ اص اٗشاد آػ٘ة  ٍخغاّاّا ٍ خشٍرٖ ّإ آًالَي ٍ دٗز٘تال، وٌتشل 

 الىتشٍهَتَس، تَػظ ػ٘ؼتن وٌتشل دساَٗ تضو٘ي ؿذُ اػت .  تِ دساَٗ ٍ

 

 ویژگیهاي فنی

 

 ٖ تَاى تِ هَاسد رٗل اؿاسُ ًوَد:ه INVOOTER  اص ٍٗظگْ٘إ اػاػٖ دساَٗ

 ه٘ىشٍوٌتشلش هشتثظ تِ ٗىذٗگش دٍداسإ  -

 :اص رولِ  داسإ حفاظتْإ هتؼذد -

 فاصّا تِ ٗىذٗگشاتلال وَتاُ 

 واّؾ ٍ افضاٗؾ ٍلتاط ٍسٍدٕ 

 دساَٗ رشٗاى اضافِ 

 اضافِ دهإ 

  خشٍرٖ  لغغ فاص



 

 1/0 ّشتض تا دلت 400تا  0اص  تٌظ٘ن فشواًغ خشٍرٖ -

 تٌظ٘ن حذالل ٍ حذاوخش فشواًغ خشٍرٖ -

 #  LOCK     ٍUNLOCKلاتل٘ت لفل ًوَدى پاساهتش ّإ تٌظ٘ن ؿذُ $  -

 # RESET FACTORYلاتل٘ت تاصگشداًٖ پاساهتش ّإ تٌظ٘ن ؿذُ تِ همذاس اٍلِ٘ واسخاًِ $  -

 هلشف وٌٌذُ داسإ پاساهتشّإ هتٌَع وٌتشلٖ ٍ اهىاى افضٍدى پاساهتشّإ هَسد ً٘اص -

 اهىاى تٌظ٘ن ػغَح خغا -

 DCداسا تَدى لاتل٘ت تشهض  -

 اهىاى اتلال هٌثغ ٍلتاط هؼتم٘ن تزإ هتٌاٍب -

 ّ٘تؼٌ٘ه هزْض تِ في خٌه وٌٌذُ رْت تٌظ٘ن دهإ -

 رذا ؿذى پٌل دػتگاُ ٍ ًلة دس خاسد آىاهىاى  -

 ٍ كفحِ ول٘ذ تا لاتل٘ت فشاگ٘شٕ آػاى LED هزْض تِ كفحِ ًواٗؾ -

 حاًِ٘ 6000تا  1اهىاى تٌظ٘ن صهاى افضاٗؾ ٍ واّؾ ػشػت اص  -

 تٌظ٘ن گـتاٍس ساُ اًذاصٕ -

 لؼوت $كفحِ ول٘ذ ، ٍلَم سٍٕ كفحِ ول٘ذ ، ٍسٍدٕ رشٗاى ٍ ٍسٍدٕ ٍلتاط # 4ت هَتَس اص اًتخاب تٌظ٘ن وٌتشل ػشػ -

 ٍلت# 10تا  0$  ٍسٍدٕ سفشًغ فشواًغ اص ًَع ٍلتاط -

 ه٘لٖ آهپش# 20تا  4ٍسٍدٕ سفشًغ فشواًغ اص ًَع رشٗاى $  -

 ٍسٍدٕ دٗز٘تال وٌتشلٖ 5 -

 ٍلتاط خشٍرٖ آًالَي 1  -

 دسرِ ػاًت٘گشاد 50تا  - 10دهإ واسوشد  -

 داسإ پَؿؾ حفاظتٖ تشدّا دس هماتل آلَدگٖ هح٘غٖ -

 ف٘لتش دس ٍسٍدٕ  EMIهزْض تِ  -

 

 

 

 هاي صفحه نوایش   LEDنوایش حروف بر روي 

 

 



 

 

 

 تنطین پاراهتر ها

 

تِ واس    LSپاساهتشّإ ًوًَِ خاسرٖ ساٗذ تاصاس ػاخت ؿشوت   ٍ تِ هٌغَس ػَْلت دس ساُ اًذاصٕ ٍ تٌظ٘ن پاساهتش ّا ، هٌَ 

 هٖ تاؿذ.#  LS  (ic5و٘لَ ٍات  5/1.لزا تٌظ٘وات اٌَٗستش  هـاتِ اٌَٗستش سفتِ اػت

 

 :گشٍُ صٗش هٖ تاؿذ  4هٌَٕ ًواٗؾ ؿاهل 

 



 

 

 

 

 

 

 

 .اػتفادُ ًواٗ٘ذ ٍالغ تش سٍٕ پٌل  RIGHTٗا LEFT  ت٘ي گشٍُ ّا ، اص دووِ ّإ   راتزاٖٗتشإ 

 



 

 

 

 

 ٍالغ تش سٍٕ پٌل اػتفادُ ًواٗ٘ذ. DOWNٗا  UPتشإ راتزاٖٗ ت٘ي پاساهتشّإ ّش گشٍُ اص دووِ ّإ  

 

                                                                                     

 

 

 

 

 

سا هٖ فـاسٗن.ػپغ تا تغ٘٘ش همذاس هَسد ًظش   OKتشإ تغ٘٘ش همذاس ّش پاساهتش ، اتتذا تِ هحل پاساهتش هَسد ًظش سفتِ ٍ دووِ 

آى سا تاٗ٘ذ هٖ  OK، همذاس ًْاٖٗ سا تٌظ٘ن ًوَدُ ٍ تا فـشدى دووِ UP  ،  DOWN ،  LEFT ٍ  RIGHTتا اػتفادُ اص دووِ ّإ 

 ًواٗ٘ن.

 

 



 سا دس صٗش هـاّذُ هٖ ًواٗ٘ذ : 16تِ همذاس  5اص  ACCل تغ٘٘ش همذاس پاساهتش هشاح تشإ هخال 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 رد اینورترکلیست پارامترهای عمل

 

 نوایش

LED 

 

 

 Min/Max نام پاراهتر

 

 هقذار

 

   توضیحات    

 فرض هقذار پیش

0.0 [Frequency 

 command] 

0/400 [Hz] This parameter sets the frequency that the inverter 

 is commanded to output.. 

It cannot be set greater than F21- [Max frequency]. 

0.0 

ACC [Accel time] 0/6000 

 

[sec] 

During Multi-Accel/Decel operation, this 

 

parameter serves as Accel/Decel time 0. 

5.0 

dEC [Decel time] 10.0 

Drv [Drive mode] 

 (Run/Stop mode) 

0/3 0 Run/Stop via Run/Stop key on the keypad 0 

1     

 

Run/Stop via control 

 terminal 

FX :  Motor forward run 

 

          RX :  Motor reverse run 

2 

 

FX :  Run/Stop enable 

 

RX :  Motor reverse rotation 

3 Operation via Communication Option 

Frq [Frequency mode] 0/4 0 Digital Setting via Keypad 1 0 

2 

 

Analog Setting via potentiometer on 

 

the keypad(V0) 

3 Setting via V1 terminal 

4 Setting via I terminal 

CUr 
[Output 

 

current] 

 
This parameter displays the output current to 

 

the motor. vOL 
[User  

display select] 
 

This parameter displays the voltage output 

 

drC 
[Direction of motor  

  rotation select] 

F  (Forward) 

  r  (Reverse) 

This parameter sets the direction of motor rotation 

 when drv - [Drive mode] is set to either 

           F 
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 نوایش

LED 

 

 Min/Max نام پاراهتر

 

 هقذار

 

 توضیحات    

 فرض هقذار پیش

F1 [Forward/ 

Revese run 

disable] 

0 0 Fwd and rev run enable 0 

F4 [Stop mode select] 0/2 0 Decelerate to stop 0 

1 Stop via DC brake 

2 Free run to stop 

F8 [DC Brake start frequency] 0/60 [Hz] This parameter sets DC brake start frequency. 

It cannot be set below F23  

 

 

5.0 

F9 [DC Brake wait time] 0/60 [sec] When DC brake frequency is reached, the inverter holds the output 

for the setting time 

before starting DC brake. 

1.0 

F10 [DC Brake voltage] 0/200 [%] This parameter sets the amount of DC 

 

voltage applied to a motor. 

It is set in percent of H33 – [Motor rated current]. 

50 

F11 [DC Brake time] 0/60 [sec] This parameter sets the time taken to apply DC current to a motor 

while motor is at 

a stop. 

1.0 

F20 [Jog frequency] 0/400 [Hz]  This parameter sets the frequency for Jog operation. 

  It cannot be set above F21 – [Max 

 

frequency]. 

10.0 

F21 [Max frequency] 40/400 * [Hz] This parameter sets the highest frequency the inverter can output. 

 Caution : Any frequency cannot be set 

 

above Max frequency. 

 

50.0 

F22 [Base frequency] 30/400 [Hz] The inverter outputs its rated voltage to the motor at this frequency 

(see motor nameplate). In case of using a 50Hz motor, 

set this to 50Hz. 

50.0 

F23 [Start frequency] 0/10 [Hz] The inverter starts to output its voltage at this frequency. 

It is the frequency low limit. 

0.5 

F28 [Torque boost in forward 

         direction] 

0/15 [%] This parameter sets the amount of torque boost applied to a motor 

during forward run. 

  It is set in percent of Max output voltage. 

5 
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F29 [Torque boost in reverse 

direction] 

0/15 [%] This parameter sets the amount of torque boost applied to a motor 

during reverse run. 

  It is set as a percent of Max output voltage 

5 

F39 [Output voltage adjustment] 40/110 [%] This parameter adjusts the amount of output voltage. 

The set value is the percentage of input 

 

voltage 

100 

F57 [Overload trip level] 30/200 [%] This   parameter   sets   the    amount    of overload current. 

The  value  is  the  percentage  of   H33- 

[Motor rated current]. 

 

180 
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 نوایش

LED 

 

 Min/Max نام پاراهتر

 

 هقذار

 فرض هقذار پیش        توضیحات      

 

 

 

 

 سایر پاراهتر ها هن اکنوى فعال نوی باشنذ و در آینذه لحاظ خواهنذ شذ.  

 

 

H 7 [Dwell frequency] F23/400 [Hz] When run frequency is issued, motor starts to accelerate after dwell 

frequency is applied 

to the motor during H8- [Dwell time]. 

[Dwell frequency] can be set within the range of F21- [Max frequency] 

and F23- [Start frequency]. 

5.0 

H 8 [Dwell time] 0/10 [sec] This parameter sets the time for dwell 

 

operation 

0.0 

H26 [Number of Auto Restart try] 0/10 This parameter sets the number of restart tries after a fault occurs. 

Auto  Restart  is  deactivated  if   the  fault outnumbers the restart tries. 

This function is active when [drv] is set to 1 or 2 {Run/Stop via control 

terminal}. 

 

0 

H27 [Auto Restart 

 

time] 

0/60 [sec] This  parameter  sets  the  time   between 

 

restart tries. 

1.0 

H33 [Motor rated 

 

current] 

1.0/20 

 

[A] 

Enter motor rated current on the 

 

nameplate. 

1.8 

H93 [Parameter initialize] 1 This parameter is used to initialize 

 

parameters back to the factory default values. 

0 

1 All parameter groups are initialized to 

 

factory default value. 

H95 [Parameter lock] L/UL This parameter is able to lock or unlock parameters 

 

0 

UL (Unlock) Parameter change enable 

L (Lock) Parameter change disable 
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 اتصالات الکتریکی

 هزوَػٔ اص ػثاستٌذ  تشهٌ٘الْا اٗي اص عشٗك تشهٌ٘الْإ دػتگاُ تشلشاس هٖ گشدد.فشهاى تا دػتگاُ اٌَٗستش، ٍ لذست هذاسات الىتشٗىٖ استثاط

  .خشٍرٖ ػ٘گٌال ٍ ٍسٍدٕ لذست ٍ هزوَػٔ خشٍرٖ ٍ ٍسٍدٕ

  

 دستگاه ترهینالهاي شرح

 2 ؿاهل لذست ٍسٍدٕ هزوَػٔ تشهٌ٘الْإ تاؿذ؛ هٖ لذست خشٍرٖ ٍ لذست ٍسٍدٕ صٗشهزوَػٔ دٍ ؿاهل خَد لذست، هزوَػٔ تشهٌ٘الْإ -1

 .اػت U ،V  ٍWؿاهل فاصّإً٘ض  لذست ْإخشٍر٘ هزوَػٔ .تاؿذ هٖ ٍسٍدٕ فاص

 

 اػتثاس تٖ سا دػتگاُ ضواًت خغاٖٗ، چٌ٘ي . ؿذ خَاّذ ٍاسد دػتگاُ تِ رذٕ آػ٘ة ٍلتاط، هٌثغ تِ خشٍرٖ تشهٌ٘الْإ اتلال كَست دس  

 .ًواٗذ هٖ

 

 : ؿاهل تشهٌ٘الْإ خشٍرٖ ػ٘گٌال ٍ ٍسٍدْٗاهزوَػٔ  -2

  COM : تشهٌ٘ال هـتشن گشٍُ فشهاى

  Fx (P1) :  فشهاى چشخؾ ساػتگشد

  P2 # Rx$ : فشهاى چشخؾ چپگشد

 Reset  (P5) :  فشهاى چشخؾ ساػتگشد

  Emergency Stop   (P3) :  فشهاى چشخؾ ساػتگشد

 Jog opration  (P4) : فشهاى چشخؾ ساػتگشد

Multi-function relay output terminal  : 
 

  $ 30 A: #  ٖوٌتاوت خشٍرA  

$30 B   # :  ٖوٌتاوت خشٍرB  

$ 30 C  30# : وٌتاوت هـتشن ت٘ي A      ٍ30 B 
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  :  ADM 485 (485 + )تشإ اػتفادُ اص پشٍتىل هذ تاع  

 ADM 485 (485 - )تشإ اػتفادُ اص پشٍتىل هذ تاع :   

  : Multi-function open collector output terminal (MO)خشٍرٖ چٌذ واسُ 

  : Ground for MO ( EXTG)صه٘ي خشٍرٖ چٌذ واسُ   

 

 :ذٌتاؿ هٖ صٗش تشهٌ٘الْإ ؿاهل ، آًالَي خشٍرٖ ّإ ٍ ٍسٍدٕ ّا هزوَػٔ

  GND: ٕ آًالَي اػتٍسٍدٕ ّا هزوَػِ تشإ    (GND Analog)هـتشن تشهٌ٘ال   

  I : ه٘لٖ آهپش 20تا  4 رشٗاى ٍسٍدٕ

 V1:  ٍلت 10تا  0ٍلتاط ٍسٍدٕ 

  VR : + ٍلت12خشٍرٖ  

 

  

V1  خشٍرٖ تا وٌٌذُ وٌتشل ٗه اصعشٗك تَاًذ هٖ هزوَس ػ٘گٌال . تاؿذ هٖ الىتشٍهَتَس دٍس وٌتشل ٍلت رْت 10تا  0  آًالَي ٍسٍدٕ هخلَف  

 .گشدد تاه٘ي ) ٍلَم( پتاًؼَ٘هتش ٗه تَػظ ٗا ٍلت  ٍ 10تا  0

 .ه٘لٖ آهپش تاؿذ ٍگشًِ احتوال آػ٘ة تِ دػتگاُ ٍرَد داسد 100حذاوخش رشٗاى ػثَسٕ اص تشهٌ٘ال ًثاٗذ ت٘ؾ تش اص   

 

VR  ًوَد لؼوتْا اػتفادُ ػاٗش تشإ آًالَي ٍسٍدٕ ػٌَاى تِ تَاى هٖ اػت وِ اص آى آًالَي ٍلتاط ٍلت 12 خشٍرٖ ٗه.. 
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 هذار الکتریکیاتصال اینورتر به 

هتفاٍت ٍ هتؼذدٕ داؿتِ  اگش چِ ًحَٓ اٗزاد اتلال الىتشٗىٖ دػتگاُ اٌَٗستش تِ هذاسات لذست ٍ فشهاى دس هحل اػتفادُ، هٖ تَاًذ حالات

اَسُ سػاٗت گشدد. دس اٌٗزا ػادُ تشٗي هذاس لاصم  تاؿذ، ٍلٖ اكَل ولٖ تشلشاسٕ اٗي استثاط تاٗذ ّو

 هـاّذُ هٖ ًواٗ٘ذ.رْت ساُ اًذاصٕ اٌَٗستش سا 

 

 

 ػ٘ؼتن فشهاى تِ وٌتاوتَس $ رْت ٍكل رشٗاى الىتشٗىٖ تِ دػتگاُ اٌَٗستش #، تاٗذ تا تأخ٘ش ػول ًوَدُ ٍ ٗا تِ

 كَست دػتٖ فؼال ؿَد تا دس ٌّگام لغغ ٍ ٍكل تشق، پغ اص پاٗذاس ؿذى ٍلتاط، ٍكل ؿذُ $ فشهاى اتَهات٘ه # ٍ ٗا

 توام ؿَوْا ٍ ًَػاًات احتوالٖ ؿثىِ، آًشا هتلل وٌٌذ.پشػٌل هشتَعِ پغ اص اعوٌ٘اى اص ا

هشتَعِ اػتفادُ ًٌواٗ٘ذ. لغغ ٍ ٍكل هىشس  تِ ّ٘چ ػٌَاى اص لغغ ٍ ٍكل تشق ٍسٍدٕ اٌَٗستش تِ هٌظَس ساُ اًذاصٕ ٍ تَلف الىتشٍهَتَس   

اَّذ  ؿذ. ٍسٍدٕ اٌَٗستش تاػج تشٍص آػ٘ة اػاػٖ دس دػتگاُ اٌَٗستش خ

 حاًِ٘ كثش ًوَدُ ٍ ػپغ آى سا ٍكل وٌ٘ذ. 30ٕ اٌَٗستش، حذالل پغ اص لغغ ٍسٍد 

ًَع تاس هتلل تِ الىتشٍهَتَس اًتخاب  فَ٘ص ٗا ول٘ذ اتَهات٘ه تاٗذ اص ًَع تٌذواس تَدُ ٍ رشٗاى لغغ آى هتٌاػة تا رشٗاى ًاهٖ اٌَٗستش ٍ 

 گشدد.

 ؿ٘لذداس تا همغغ هٌاػة ٍ تا حذالل عَلخشٍرٖ لذست اٌَٗستش تاٗؼتٖ تشر٘حاً تِ عَس هؼتم٘ن ٍ تَػظ واتل  

 واتل هوىي، تِ الىتشٍهَتَس هتلل گشدد؛ دس كَستٖ وِ تٌا تِ ػللٖ، ًلة وٌتاوتَس $ٗا ّش ًَع ول٘ذ# دس خشٍرٖ
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 اٌَٗستش ارتٌاب ًاپزٗش تاؿذ، لغغ ٍ ٍكل وٌتاوتَس $ٗا ول٘ذ# هزوَس تاٗذ دس صهاى غ٘ش فؼال تَدى خشٍرٖ اٌَٗستش اًزام

 س غ٘ش اٌٗلَست احتوال تشٍص آػ٘ة ٗا خغا دس واسوشد دػتگاُ ٍرَد داسد.پزٗشد؛ د

 

 

 

 روشهاي کنترل سرعت توسط اینورتر

 

 . اص رولِ :تا تَرِ تِ تٌَع حالات واسٕ ٍ ّوچٌ٘ي ٍسٍدْٗإ فشهاى دػتگاُ، سٍؿْإ هتٌَػٖ رْت وٌتشل حشوت الىتشٍهَتَس لاتل ارشا هٖ تاؿذ

 تاٗذ پاساهتش ّإ صٗش تٌغ٘ن گشدًذ:تشإ تاس اٍل  لثل اص ساُ اًذاصٕ   

 

 ًام پاساهتش واستشد همذاس تٌظ٘وٖ

 ACC ؿذُ هذت صهاى افضاٗؾ ػشػت تا همذاس تٌظ٘ن تؼ٘٘ي دلخَاُ

 DEC هذت صهاى واّؾ ػشػت تا كفش تؼ٘٘ي دلخَاُ

 F4 هذ تَلفتؼ٘٘ي  تا تَرِ تِ رذٍل پاساهتشّا

 F21 هاوضٗون فشواًغ تؼ٘٘ي ّشتض 400ووتش اص 

 F22 فشواًغ پاِٗ تؼ٘٘ي ّشتض# 50تا تَرِ تِ ًَع هَتَس$هؼوَلا 

 F23 هٌ٘٘ون فشواًغ تؼ٘٘ي ّشتض  1/0دلخَاُ ٍ ت٘ـتش اص  

 F57 دسكذ خغإ اضافِ رشٗاى تؼ٘٘ي دلخَاُ

 H33 همذاس رشٗاى  هَتَس تؼ٘٘ي دلخَاُ

 

 

 

  

 

 فشهاى چشخؾ تِ ّوشاُ وٌتشل ػشػت تَػظ كفحِ ول٘ذ  ،تٌظ٘ن رْت حشوت -1

 تٌظ٘ن پاساهتشّا :
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 ًام پاساهتش همذاس تٌظ٘وٖ

 Drv كفش

 Frq كفش

F   ٗاr Drc 

 

 فشهاى ّا :

 رْت ساُ اًذاصٕ ٍ تَلف  RUN   ٍSTOPول٘ذ ّإ 

 

 ول٘ذٍوٌتشل ػشػت تَػظ ٍلَم ًلة ؿذُ تش سٍٕ كفحِ  Fx ٗا  Rxحشوت تَػظ ٍسٍدْٗإ  -2

 تٌظ٘ن پاساهتشّا :

 ًام پاساهتش همذاس تٌظ٘وٖ

1 Drv 

2 Frq 

 

 فشهاى ّا :

 Fx ٗا  Rxٍسٍدْٗإ 

 

 

 

 

 

 چشخؾ ٍ تٌظ٘ن رْت حشوت تَػظ كفحِ ول٘ذ ٍ وٌتشل ػشػت تَػظ ٍلَم ًلة ؿذُ تش سٍٕ كفحِ ول٘ذ -3

 تٌظ٘ن پاساهتشّا :

 ًام پاساهتش همذاس تٌظ٘وٖ
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 Drv كفش

2 Frq 

 

 ّا :فشهاى 

  ٕول٘ذ ّاRUN   ٍSTOP  رْت ساُ اًذاصٕ ٍ تَلف 

 چشخاًذى  ٍلَم رْت وٌتشل ػشػت 

 

 

 آًالَي ٍلت 10تا  0چشخؾ ٍ تٌظ٘ن رْت حشوت تَػظ كفحِ ول٘ذ ٍ وٌتشل ػشػت تَػظ ٍلَم خاسرٖ ٗا ٍلتاط  -4

 تٌظ٘ن پاساهتشّا :

 ًام پاساهتش همذاس تٌظ٘وٖ

 Drv كفش

3 Frq 

 

 فشهاى ّا :

  ٕول٘ذ ّاRUN   ٍSTOP  رْت ساُ اًذاصٕ ٍ تَلف 

  رْت وٌتشل ػشػت پتاًؼَ٘هتشاتلال 

 

 

 ٍلت آًالَي 10تا  0ٍ وٌتشل ػشػت تَػظ ٍلَم خاسرٖ ٍ ٗا ٍسٍدٕ  Fx ٗا  Rxحشوت تَػظ ٍسٍدْٗإ  -5

 تٌظ٘ن پاساهتشّا :

 ًام پاساهتش همذاس تٌظ٘وٖ
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1 Drv 

3 Frq 

 

 فشهاى ّا :

 ٍ اتلال پتاًؼَ٘هتش  Fx ٗا  Rxٍسٍدْٗإ 

                                                         

           

   

   

 ه٘لٖ آهپش 20تا  4ٍ وٌتشل ػشػت تَػظ رشٗاى آًالَي ٍسٍدٕ  Fx  ٗا  Rxحشوت تَػظ ٍسٍدْٗإ  -6

 تٌظ٘ن پاساهتشّا :

 ًام پاساهتش همذاس تٌظ٘وٖ

1 Drv 

4 Frq 

 

 :فشهاى ّا 

  ٍٕسٍدْٗاRx  ٗا Fx  ٍ اتلال هٌثغ رشٗاى 
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 خطاها  

خَدواس لغغ ؿذُ ٍ كَست دس كَستٖ وِ دس ؿشاٗظ واس دػتگاُ، تغ٘٘شاتٖ سخ دّذ ٍ ٍضؼ٘ت اص حالت ًشهال خاسد گشدد، خشٍرٖ دػتگاُ تِ 

 تشٍص خغا تش سٍٕ كفحِ ًواٗؾ هـاّذُ خَاّذ ؿذ.پ٘غاهٖ تا تَرِ تِ ًَع خغا هثٌٖ تش 

 اٗي خغا ّا تِ ؿشح رٗل هٖ تاؿٌذ :

 ًحَُ سفغ ػلت حشٍف اختتلاسٕ ًواٗؾ دادُ ؿذُ ًَع خغا

 سٍٕ كفحِ ول٘ذ OK صدى ول٘ذ   - ت٘ؾ اص حذ تٌغ٘ن ؿذُ اص اٌَٗستش رشٗاى  وـ٘ذُ ؿذى OCur اضافِ رشٗاى خشٍرٖ

 لغغ اتلال تشق ٍسٍدٕ -

 سٍٕ كفحِ ول٘ذ OK صدى ول٘ذ   - تالا تَدى ٍلتاط ٍسٍدٕ اص حذ هزاص OvOL اضافِ ٍلتاط دس ٍسٍدٕ

 لغغ اتلال تشق ٍسٍدٕ -

 سٍٕ كفحِ ول٘ذ OK صدى ول٘ذ   - پاٗ٘ي تَدى ٍلتاط ٍسٍدٕ اص حذ هزاص UvOL واّؾ ٍلتاط دس ٍسٍدٕ

 لغغ اتلال تشق ٍسٍدٕ -

ىذٗگش - IGBT اؿىال دس ػ٘ؼتن وٌتشل اٌَٗستش  اتلال فاص ّإ خشٍرٖ تِٗ 

 ًا هٌاػة تَدى ػ٘ؼتن است -

 ٍرَد ؿَوْإ ؿذٗذ ٍلتاط دس ؿثىِ -

 سٍٕ كفحِ ول٘ذ OK صدى ول٘ذ 

 لغغ اتلال تشق ٍسٍدٕ

 سٍٕ كفحِ ول٘ذ OK صدى ول٘ذ  لغغ تَدى ٗه ٗا دٍ فاص خشٍرٖ PHAS لغغ فاص خشٍرٖ

 لغغ اتلال تشق ٍسٍدٕ

 سٍٕ كفحِ ول٘ذ OK صدى ول٘ذ  تالا سفتي دهإ ت٘ؾ اص حذ هزاص OHET دهإ ت٘ؾ اص حذ

 لغغ اتلال تشق ٍسٍدٕ

 

 

 

 

 ترهینالها

 ٕ تخؾ لذست ٍ وٌتشلٖ تِ ؿشح رٗل هٖ تاؿٌذ :تشت٘ة ٍ هحل لشاس گشفتي تشهٌ٘الْا

 

 : هغاتك صٗش هٖ تاؿٌذ لؼوت 5لذست : ؿاهل  -

 $ اص سٍتشٍ #
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 AC W V U ورودی  AC ورودی 

 

 

 باشنذ : کنترلی : شاهل  قسوت هطابق زیر هی -

 

 

 


